Trigonometria
· Sinal

	Quadrante
	sen
	cos
	tg
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	+
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	 II
	+
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	-

	III
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	IV
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· Valores

	
	0º
	30º
	45º
	60º
	90º
	180º
	270º
	360º

	
	0
	π/6
	π/4
	π/3
	π/2
	π
	3π/2
	2π
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	√3/2
	1
	0
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	0
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	tg
	0
	√3/3
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· Redução ao 1º Quadrante
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· Amplitude dos ângulos internos e um polígono regular inscrito numa circunferência


180º - 360º/nº lados

· Triângulo rectângulo
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· Valores notáveis do sen e cos
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· Triângulo qualquer

(Teorema dos senos
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(Teorema dos co-senos
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a- cateto oposto ao ângulo A

b- cateto oposto ao ângulo B
c- cateto oposto ao ângulo C
· Relações trigonométricas do mesmo ângulo
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· Somas e diferenças de dois arcos
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· Somas, diferenças e produto de funções
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· Arcos múltiplos
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· Arcos metade
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· Potências
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· Seno

(Função
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· Domínio: 
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· Contradomínio: [-1,1]
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· Máximo absoluto: 1

· Maximizantes: 
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· Mínimos:  -1

· Minimizantes:  
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· Período mínimo: 
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· Paridade: função ímpar (
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· Continuidade: contínua em 
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· Injectividade: não é injectiva mas sobrejectiva (
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· Assimptotas: n.d.

(Equação
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(Derivada
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· Co-seno

(Função
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· Domínio: 
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· Contradomínio: [-1,1]
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· Máximo absoluto: 1
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· Período mínimo: 
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· Continuidade: contínua em 
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· Tangente

(Função
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· Contradomínio: 
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· Máximo absoluto: n.d.
· Maximizantes: n.d.
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· Continuidade: contínua no seu domínio
· Injectividade: é injectiva e sobrejectiva (
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· Sinal e Monotonia
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